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Abstract of EP0538153 

This ancillary instrument is composed: - of a 
straight slideway (1) receiving a slide (3) intended 
to act as a guide (4) for a centro-medullary rod 
(27) inserted into the medullary canal of the 
femur (26), and allowing the implantation of the 
ancillary instrument to be carried out; - of a jig (6) 
fixed to the lower end of the slideway (1 ); - of a 
front cutting guide (10), which can be slid over 
the slideway (1 ) above the slide (3), comprising: . 
at least one through slot (12, 13) perpendicular to 
the slideway (1); . a cortical feeler (16); . a distal 
cutting guide (17). 
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Description 

L'invention concerne un ancillaire modulaire. 
destine a permettre la mise en place d'une prothe- 
se de genou. 

La mise en place d'une prothese de genou 
suppose une preparation chirurgicale prealable. 
consistant a preparer I'extremite inferieure du fe- 
mur, destine a recevoir la prothese. De maniere 
connue, ce travail preparatoire, consistant principa- 
lement a realiser les surfaces de ladite extremite 
avant de les rendre complementaires avec les sur- 
faces internes des protheses de genou, est effec- 
tue au moyen d'un ancillaire. Les ancillaires connus 
a ce jour sont typiquement constitues d'au moins 
deux cents pieces, et s'averent de fait difficites a 
manipuler et sont en outre particulierement coG- 
teux. 

Le preambule de la revendication independante 
mentionne les caracteristiques connues du do- 
cument EP-A-0380451 qui decrit un appareil pour 
la resection du femur et pour la mise en place 
d'une prothese d'articulation du genou. 

L'objet de l'invention est de proposer un ancil- 
laire modulaire. universel, compact, permettant de 
determiner de maniere precise I'importance en mil- 
limetre des coupes a effectuer au niveau de I'extre- 
mite inferieure du femur. 

Cet ancillaire modulaire pour la mise en place 
d'une prothese de genou se compose : 

- d'une glissiere rectiligne, percee en son cen- 
tre d'une lumiere egalement rectiligne, paral- 
lel a la dimension principale de la glissiere, 
recevant un coulisseau fixable reversiblement 
droit/gauche, destine a servir de guide pour 
une tige intramedullaire inseree dans le canal 
medullaire du femur, et permettant d'assurer 
la mise en place de I'ancillaire ; 

- d'un gabarit, fixe a I'extremite inferieure de la 
glissiere. et comportant deux elements plans 
perpendiculaires a la glissiere, destines a ve- 
nir prendre appui sur les condyles poste- 
rieurs du femur lorsque Tarticulation est a 90 
degres de flexion ; 

- d'un guide de coupe anterieure, coulissable 
sur la glissiere au dessus du coulisseau, ledit 
guide comportant : 

. au moins une fente traversante perpendi- 
culaire a la glissiere ; 

. un palpeur cortical, menage a Textremite 
libre d'une tige de guidage, dont I'autre 
extremite est solidaire du centre du guide 
de coupe anterieure. ladite tige de guida- 
ge s'etendant parallelement au gabarit ; 
un guide de coupe distale, coulissant le 
long de ladite tige de guidage, et pourvu 
d'une fente traversante orientee perpendi- 
culairement a ladite tige, et parallelement 
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a la glissiere. 
En d'autres termes, l'invention consiste a 
proposer un ancillaire modulaire, pour lequel 
les differentes variables de coupe, c'est a 
dire de preparation de I'extremite du femur, 
fonctions du patient a operer, sont determi- 
ners au moyen d'elements coulissants, les 
coupes a effectuer etant alors localisees par 
la mise en place desdits elements coulis- 
sants. 

Selon une forme de realisation avanta- 
geuse de l'invention : 

- I'extremite superteure de la glissiere com- 
porte des graduations, au niveau desquel- 
les vient se positionner le guide de coupe 
anterieure, muni d'un repere venant faire 
face a I'une des graduations, indiquant de 
la sorte la taille de prothese a utiliser, et 
precisant les valeurs, par exemple en milli- 
metres, des coupes osseuses a effectuer 
sur les condyles posterieurs et distaux du 
femur ; de la sorte, on obtient un equilibre 
de tension des masses ligamentaires en 
flexion et en extension ; 

- le guide de coupe distale est pourvu d'une 
decoupe en queue d'aronde, destinee a 
cooperer avec la tige de guidage du guide 
de coupe anterieure, de forme comple- 
mentaire ; ladite tige de guidage comporte 
en outre des graduations, par exemple 
millimetriques, permettant de reporter pre- 
cisement la valeur d6termin6e prgcedem- 
ment par le guide de coupe anterieure au 
niveau de la glissiere ; 

- le guide de coupe distale est muni d'une 
pluralite d'orifices, repartis en deux grou- 
pes en translation Tun par rapport a I'au- 
tre, et destines a recevoir des vis ou bro- 
ches pour la fixation dudit guide dans la 
partie corticale du femur, et permettant de 
modifier (a valeur de la coupe initialement 
prevue, en exces ou par defaut, et ceci 
sans devoir effectuer de nouvelles visees ; 

- le coulisseau comporte deux orifices tra- 
versants, symetriques par rapport a I'ele- 
ment de guidage de la tige centro-medul- 
laire, et destines a recevoir des vis de 
compensation de J'effondrement local des 
condyles du femur. 

so La maniere dont l'invention peut etre realisee 

et les avantages qui en decoulent, ressortiront 
mieux de I'exemple de realisation qui suit, donne a 
titre indicatif et non limitatif a I'appui des figures 
annexees. 

55 La figure 1 est une representation schematique 

en perspective de rancillaire modulaire conforme a 
l'invention. 



25 



30 



35 



40 



45 



2 



3 



EP 0 538 153 B1 



4 



La figure 2 est une representation schematique 
d'une vue laterale de f'ancillaire de I'invention. 

La figure 3 est une representation schematique 
d'une vue laterale de I'ancillaire en place au niveau 
de l'extremite inferieure d'un femur lors de Tune 
des operations de preparation. 

La figure 4 est une vue de face de I'ancillaire. 

La figure 5 est une vue de dessus de I'ancillai- 

re. 

La figure 6 est une vue en coupe transversale 
du guide de coupe distale. 

La figure 7 est une vue de dessus du guide de 
coupe distale. 

On a done represents sur la figure 1 une 
representation schematique en perspective de I'an- 
cillaire conforme a I'invention. Fondamentalement, 
celui-ci est constitue d'une glissiere (1), percee en 
son centre d'une lumiere traversante (2), alignee 
avec la principale dimension de la glissiere. La 
lumiere (2) est avantageusement ovalisee a ses 
deux extremites. Cette lumiere (2) est destinee a 
cooperer avec un coulisseau (3), dont la fonction 
est de guider une tige centro-medullaire, represen- 
tee schematiquement par le pointille (27) dans la 
figure 3. Ce coulisseau (3) comporte en effet un 
element creux de guidage (4), traversant ledit cou- 
lisseau et debouchant au niveau de la lumiere (2) 
de la glissiere (1). 

Comme on le sait, le femur presente par rap- 
port a Paxe mecanique de la jambe, une deviation 
appelee valgus, s'etalant typiquement selon les in- 
dividus entre 3 et 9 degrSs. De la sorte, il est 
necessaire d'en tenir compte lors de la mise en 
place d'une prothese du genou. De fait, la tige 
centro-medullaire (27) doit etre guidee pour tenir 
compte de ce valgus. En consequence, I'element 
de guidage (4) presente une legere inclinaison par 
rapport a la normale du coulisseau (3). Dans 
I'exemple represents , ce coulisseau est adapte 
pour la mise en place d'un genou droit avec un 
valgus de 7 • . 

La glissiere (1) comporte a son extremite infe- 
rieure un gabarit denomme couramment "fourchet- 
te de gabarit" (6), comportant deux Elements plans 
respectivement (7) et (8), perpendiculaires a la 
glissiere (1), et destines a venir s'appuyer sous les 
deux condyles respectivement externe et interne 
du genou lorsque ('articulation est a 90 degrSs de 
flexion. Cette fourchette de gabarit (6) est mainte- 
nue soiidaire de la glissiere (1) au moyen d'une vis 
(9). 

Le coulisseau (3) est pourvu de deux orifices 
symetriques (19) par rapport au centre de la glis- 
siere (1), destines a recevoir des vis de compensa- 
tion (18), afin, lors de !a mise en place de I'ancillai- 
re par insertion du coulisseau (3) sur la tige centro- 
medullaire (27), de compenser les defauts des 
condyles, en prenant appui sur ceux-ci, et ce, pour 



assurer des decoupes correctes et precises du 
femur. En outre, on assure de la sorte une stabili- 
sation de I'ancillaire. 

L'extremite superieure de la glissiere (1) regoit 

5 un guide de coupe anterieure primaire (10), sus- 
ceptible de coulisser sur la glissiere (1), et fixable 
sur cette derniere au moyen de poignees laterales 
(11). Avantageusement, ce guide de coupe ante- 
rieure (10) presente sur sa face anterieure une 

jo echancrure, par exemple de forme demi-cylindri- 
que (14), destinee a permettre la lecture de gra- 
duations (30) menagSes sur la face anterieure de la 
partie superieure de la glissiere (1). De la sorte, et 
comme on le verra ulterieurement, lorsque I'ancil- 

75 laire est rigoureusement adapte a l'extremite infe- 
rieure du femur a operer, le praticien est a meme 
de lire directement sur la graduation la taille de 
prothese a utiliser. 

Ce guide de coupe anterieure comporte a la 

20 partie inferieure de sa face anterieure, deux fentes 
traversantes respectivement (12) et (13), destinees 
a permettre le passage d'une scie pour realiser, 
comme il sera decrit ulterieurement, Parrasement 
de I'os du fSmur au niveau de la corticale anterieu- 

25 re. 

En outre, le guide de coupe anterieure (10) se 
prolonge au niveau de sa face posterieure par une 
tige de guidage (15), comportant a son extremite 
libre un palpeur (16), destine a venir se positionner 

30 au contact de la partie corticale anterieure du fe- 
mur. L'autre extremite (21) de la tige (15) est fixee 
au guide de coupe anterieure (10). Cette tige de 
guidage (15) est en outre destinee a recevoir un 
guide de coupe distale (17), susceptible de glisser 

35 le long de la tige (15) et d'etre fixe egalement sur 
cette tige (15), et ce au moyen d'une vis (23), 
venant s'inserer dans un orifice (29) menage dans 
ledit guide, pour venir au contact de la tige (15). 
Avantageusement, la face inferieure du guide de 

40 coupe distale (17) comporte un evidement (28) en 
queue d'aronde, destine a cooperer avec la tige 
(15), de forme complementaire. De la sorte, on 
favorise le coulissement dudit guide et egalement 
son maintien. 

45 Le guide de coupe distale (17) comporte egale- 

ment sur sa partie superieure deux jeux d'orifices 
traversants (24), chacun des jeux etant en relation 
de translation par rapport a l'autre, et destines a 
permettre la mise en place de broches, pour assu- 

50 rer la fixation du guide de coupe distale (17) au 
niveau du femur (26) avant la realisation de la 
coupe distale de l'extremite du femur a remplacer. 
Ces orifices (24) vont par paires, et correspondent 
a des reperes permettant d'effectuer une coupe 

55 plus ou moins en exces ou au contraire en defaut 
par rapport a la tailie de la prothese utilised. 

II va etre maintenant decrit plus en detail le 
mode de fonctionnement de I'ancillaire conforme a 
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['invention. On procede tout d'abord a ['insertion de 
la tige centro-medullaire (27) dans le canal medul- 
laire du femur (26). On insere alors I'ancillaire, par 
I'intermediaire du coulisseau (3) sur cette tige, qui 
emerge par I'ouverture (5) de I'element de guidage 
(4), puis on procede a son ajustement sur I'extre- 
mite inferieure du femur, en faisant reposer tes 
condyles posterieurs du femur sur la fourchette de 
gabarit (6,7,8), en faisant jouer les vis de compen- 
sation (18), si Tun des deux condyles est particulie- 
rement use, et en positionnant le palpeur (16) sur 
la corticale ant^rieure. 

Cet ajustement permet de positionner de ma- 
niere correcte le guide de coupe anterieure (10), 
notamment du fait que le palpeur est solidaire de 
ce dernier par I'intermediaire de la tige de guidage 
(15). Correlativement, il permet alors d'effectuer la 
lecture en (14) de la graduation (30), indiquant la 
taille de la prothese a utiliser. On procede alors au 
serrage des poignees (11). 

Une fois le guide de coupe anterieure (10) mis 
en place et maintenu par les poignees (11), on 
procede a la decoupe de la corticale anterieure du 
femur (26), en introduisant une scie dans chacune 
des fentes (12) et (13) dudit guide. On obtient ainsi 
une coupe sensiblement parallele au canal medul- 
laire, coupe qui vient arraser I'os au niveau de la 
corticale anterieure. 

On procede alors a la mise en place du guide 
de coupe distale (17) sur la tige de guidage (15), et 
on le positionne au contact du guide de coupe 
anterieure (10). Ensuite, le praticien procede a la 
fixation de ce guide de coupe distale au moyen de 
broches introduces dans les orifices (24), en exces 
ou en defaut, voire correspondant a la taille meme 
de la prothese, selon P£tat du genou du patient. 
Une fois ce guide de coupe distale (17) fixe, on 
retire I'ensemble de I'ancillaire, tout d'abord en 
desserrant les poignees laterales (11), puis en fai- 
sant coulisser la tige de guidage (15) hors de 
I'evidement en queue d'aronde (28) dudit guide de 
coupe distale. On procede alors a la decoupe de la 
partie distale du femur (26) en introduisant une scie 
dans la fente (22) dudit guide. 

Ensuite, et de maniere connue, on utilise des 
gabarits de coupe adaptes a chaque taille pour 
effectuer les decoupes definitives ainsi que deux 
chanfreins, destines a parfaire I'extremite inferieure 
du femur pour recevoir la prothese de genou. 

De la sorte, il ressort de cette invention, qu'un 
tel ancillaire developpe une grande capacite 
d'adaptation lors de la mise en place de prothese 
de genou, limitant de fatjon importante le nombre 
de pieces a utiliser. II est en outre adaptable a tous 
types de genou. Comme on I'a dit, cet ancillaire 
est muni de vis de rattrapage d'usure et de com- 
pensation, permettant de s'adapter meme a des 
genoux particulierement pathologiques. Enfin. I'une 



des bases de reference pour la mise en place de 
I'ancillaire etant constitute par la corticale anterieu- 
re du femur a operer, on observe une plus grande 
precision dans le travail preparatoire. 

5 

Revendications 

1. Ancillaire modulaire pour la mise en place 
d'une prothese de genou, se composant: 

w - d'une glissiere rectiligne (1), 

- d'un gabarit (6), fixe a I'extremite infe- 
rieure de la glissiere (1), et comportant 
deux elements plans (7,8) perpendiculai- 
res a la glissiere, destines a venir pren- 

75 dre appui sur les condyles posterieurs 

du femur; 

- d'un guide de coupe anterieure (10), fixa- 
ble sur cette ladite glissiere, ledit guide 
comportant: 

20 . au moins une fente (12,13) traversante 

perpendiculaire a la glissiere (1); 
. un palpeur cortical (16), menage a 
I'extremite libre d'une tige de guidage 
(15) s'Stendant parallelement au gaba- 
25 rit (6,7,8); 

caracterise en ce que 

- ladite glissiere rectiligne (1) est percee 
en son centre d'une lumiere (2) egale- 
ment rectiligne, parallele a la dimension 

30 principale de la glissiere, recevant un 

coulisseau (3) destine a servir de guide 
(4) pour une tige centro-mtdullaire (27) 
inseree dans le canal medullaire du fe- 
mur (26) de I'articulation a operer, et 

35 permettant d'assurer la mise en place de 

I'ancillaire; 

- ledit guide de coupe anterieure (10) est 
coulissable sur la glissiere (1) au dessus 
du coulisseau (3), 

40 . I'autre extremite (21) du palpeur corti- 

cal (16) est solidaire du guide de cou- 
pe anterieure (1 0), 

ledit guide de coupe anterieure (10) 
comporte en outre un guide de coupe 
45 distale (17), coulissant le long de ladi- 

te tige de guidage (15), et pourvu 
d'une fente traversante (22) orientee 
perpendiculairement a ladite tige (15), 
et parallelement a la glissiere (1). 

50 

2. Ancillaire selon la revendication 1, caracterise 
en ce que I'extremite sup6rieure de la glissiere 
(1) comporte des graduations (30). au niveau 
desquelles vient se positionner le guide de 

55 coupe anterieure (10), muni d'un repere (14) 

venant faire face a Tune des graduations, indi- 
quant de la sorte la taille de prothese a utiliser, 
et precisant les valeurs des coupes osseuses 
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a effectuer sur les condyles posterieurs et 
distaux du femur. 

3. Ancillaire selon la revendication 2, caracterise 
en ce que la tige de guidage (15) comporte 
des graduations exprimees dans une unite 
identique a celle utilisee pour les graduations 
(30) de la glissiere (1), destinees a permettre 
le report de la valeur indiquee par le repere 
(14) pour la mise en place du guide de coupe 
distale (17). 

4. Ancillaire selon Tune des revendications 1 a 3, 
caracterise en ce que le guide de coupe dista- 
le (17) est pourvu d'une decoupe en queue 
d'aronde (28), destinee a cooperer avec la tige 
de guidage (15) de forme complementaire. 

5. Ancillaire selon Tune des revendications 1 a 4, 
caracterise* en ce que le guide de coupe dista- 
le (17) est muni d'une pluralite d'orifices (24), 
repartis selon deux groupes en translation Tun 
par rapport a I'autre, et destines a recevoir des 
vis ou broches pour la fixation dudit guide (17) 
dans la partie corticale du femur, et permettant 
de modifier la valeur de la coupe initialement 
prevue par exces ou par defaut sans necessi- 
ter une nouvelle visee. 

6. Ancillaire selon Tune des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce que le coulisseau (3) com- 
porte deux orifices traversants (19), symetri- 
ques par rapport a Pelement de guidage (4) de 
la tige centro-medullaire (27), et destines a 
recevoir des vis de compensation (18) de I'ef- 
fondrement local des condyles du femur. 

Claims 

1. Modular ancillary instrument for fitting a knee 
prosthesis, composed: 

- of a straight slideway (1), 

- of a template (6), fixed to the lower end 
of the slideway (1) and comprising two 
plane elements (7,8) perpendicular to the 
slideway which are intended to bear on 
the posterior condyles of the femur; 

- of an anterior sectioning guide (10) which 
can be fixed onto the said slideway, the 
said guide comprising: 

. at least one through-slot (12,13) per- 
pendicular to the slideway (1); 
a cortical contact element (16), ar- 
ranged at the free end of a guide rod 
(15) extending parallel to the template 
(6. 7, 8); 
characterized in that 



- the said straight slideway (1) is pierced 
at its centre by an elongated hole (2), 
also straight, parallel to the main dimen- 
sion of the slideway, receiving a slide (3) 

s intended to serve as a guide (4) for a 

centromedullary rod (27) inserted into the 
medullary cavity of the femur (26) of the 
joint which is to be operated on, and 
making it possible to fit the ancillary in- 

70 strument; 

- the said anterior sectioning guide (10) 
can be slid over the slideway (1) above 
the slide (3), 

. the other end (21) of the cortical con- 
15 tact element (16) is solidly attached to 

the anterior sectioning guide (10), 
. the said anterior sectioning guide (10) 
furthermore comprises a distal sec- 
tioning guide (17) sliding along the 
said guide rod (15) and provided with 
a through-slot (22) oriented perpen- 
dicularly to the said rod (15) and par- 
allel to the slideway (1). 

2. Ancillary instrument according to Claim 1, 
characterized in that the upper end of the 
slideway (1) comprises gradations (30) at 
which is fitted the anterior sectioning guide 
(10) provided with a marker (14) which faces 
one of the gradations, thereby indicating the 
size of the prosthesis to be used and specify- 
ing the values of the bone sections to be made 
on the posterior and distal condyles of the 
femur. 

3. Ancillary instrument according to Claim 2, 
characterized in that the guide rod (15) com- 
prises gradations expressed in a unit identical 
to that used for the gradations (30) on the 
slideway (1), which are intended to allow read- 
ing of the value indicated by the marker (14) 
for fitting the distal sectioning guide (17). 

4. Ancillary instrument according to one of 
Claims 1 to 3, characterized in that the distal 
sectioning guide (17) is provided with a 
dovetailed cut-out (28) intended to cooperate 
with the guide rod (15) of complementary 
shape. 

5. Ancillary instrument according to one of 
Claims 1 to 4, characterized in that the distal 
sectioning guide (17) is provided with a plural- 
ity of orifices (24) distributed in two groups in 
translation with respect to one another and 
intended to receive screws or pins for fixing 
the said guide (17) in the cortical part of the 
femur, and making it possible positively or 
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negatively to alter the value of the section 
initially foreseen without requiring realignment. 

6. Ancillary instrument according to one of 
Claims 1 to 5, characterized in that the slide 
(3) comprises two through-orifices (19) which 
are symmetrical with respect to the guide ele- 
ment (4) of the centromedullary rod (27) and 
are intended to receive screws (18) for com- 
pensating for the local collapse of the condyles 
of the femur. 

Patentanspriiche 

1. Modulares Zusatzgerat zum Anbringen einer 
Knieprothese, welches sich zusammensetzt 
aus: 

- einer geraden Gleitschiene (1), 

- einer Schablone (6), die am unteren 
Ende der Gleitschiene (1) befestigt ist 
und zwei ebene Elemente (7, 8) aufweist, 
die rechtwinkiig zur Gleitschiene (1) ver- 
laufen und dazu vorgesehen sind, gegen 
die posterioren Kondylen des Femurs an- 
gelegt zu werden; 

- einer Fuhrung (10) fur einen anterioren 
Schnitt, welche auf der genannten Gleit- 
schiene befestigbar ist und folgendes 
umfaGt: 

. mindestens einen durchgehenden 
Schlitz (12, 13), der rechtwinkiig zur 
Gleitschiene (1) veriauft; 

. einen kortikalen Taster (16), der am 
freien Ende einer Fuhrungsstange (15) 
angeordnet ist, welche sich parallel zu 
der Schablone (6, 7, 8) erstreckt; 
dadurch gekennzeichnet, daB 

- die genannte gerade Gleitschiene (1) in 
ihrer Mitte mit einem ebenfalls geraden 
Langloch (2) versehen ist, welches paral- 
lel zur Hauptabmessung der Gleitschiene 
veriauft und einen Gleitschieber (3) auf- 
nimmt, der dazu vorgesehen ist als Fuh- 
rung (4) einer zentro-medullaren Stange 
(27), welche in den Knochenmarkskanal 
des Femurs (26) des zu operierenden 
Gelenks eingefuhrt ist, zu dienen und 
das Anbringen des Zusatzgerats sicher- 
stellt; 

- die genannte anteriore Schnittfuhrung 
(10) auf der Gleitschiene (1) oberhalb 
des Gleitschiebers (3) verschiebbar ist. 
wobei 

. das andere Ende (21) des kortikalen 
Tasters (16) fest mit der anterioren 
Schnittfuhrung (10) verbunden ist, 

. die anteriore Schnittfuhrung (10) wei- 
terhin eine distale Schnittfuhrung (17) 



aufweist, welche entlang der genann- 
ten Fuhrungsstange (15) verschiebbar 
ist und mit einem durchgehenden 
Schlitz (22) versehen ist, der rechtwin- 
5 klig zur genannten Fuhrungsstange 

(15) und parallel zur Gleitschiene (1) 
veriauft. 

2. Zusatzgerat nach Anspruch 1, dadurch ge- 
10 kennzeichnet, daB das obere Ende der Gleit- 
schiene (1) MaBeinteilungen (30) aufweist, in 
deren Bereich die anteriore Schnittfuhrung (10) 
angebracht wird, welche mit einer Markierung 
(14) versehen ist, die in eine Stellung gegen- 

15 uber einer der MaBeinteilungen gebracht wird 

und so die Grofle der zu verwendenden Pro- 
these anzeigt und die Werte der auf den po- 
sterioren und distalen Kondylen des Femurs 
durchzufuhrenden Knochenschnitte prazisiert. 

20 

3. Zusatzgerat nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Fuhrungsstange (15) 
MaBeinteilungen in einer Einheit aufweist, die 
mit der Einheit der MaBeinteilungen (30) der 

25 Gleitschiene (1) identisch ist, welche dazu vor- 

gesehen ist, die Obertragung des durch die 
Markierung (14) angezeigten Werts zum An- 
bringen der distalen Schnittfuhrung (17) zu er- 
moglichen. 

30 

4. Zusatzgerat nach einem der Anspruche 1 bis 
3, dadurch gekennzeichnet, daB die distale 
Schnittfuhrung (17) mit einer schwalben- 
schwanzformigen Ausnehmung (28) versehen 

35 ist, die dazu vorgesehen ist, mit der komple- 

mentar geformten Fuhrungsstange (15) zusam- 
men zu wirken. 

5. Zusatzgerat nach einem der Anspruche 1 bis 
40 4, dadurch gekennzeichnet, daB die distale 

Schnittfuhrung (17) mit einer Vielzahl von Boh- 
rungen versehen ist, welche in zwei zueinander 
parallel verschobenen Gruppen angeordnet 
sind und dazu vorgesehen sind, Schrauben 

45 oder Stifte fur die Befestigung der genannten 

distalen Schnittfuhrung (17) in dem kortikalen 
Bereich des Femurs aufzunehmen und eine 
Veranderung des Wertes des ursprOnglich vor- 
gesehenen Schnittes nach oben oder unten 

so ohne Notwendigkeit eines neuen Ausrichtens 

zu ermoglichen. 

6. Zusatzgerat nach einem der Anspruche 1 bis 
5. dadurch gekennzeichnet, dafl der Gleitschie- 

55 ber (3) zwei durchgehende Offnungen (19) auf- 

weist, die bezuglich des Fuhrungselements (4) 
ftir die zentro-medullare Stange (27) symme- 
trisch sind und dazu vorgesehen sind, Aus- 
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gleichsschrauben (18) zum Ausgleich der loka- 
len Einsenkungen der Kondylen des Femurs 
aufzunehmen. 
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